Итак, описание проги – что она должна делать.

Для начала общее описание:

Мы подаём на один из пинов СОМ-порта (например, CTS) сигнал радиоэфира от приёмника амплитудой 0,5 – 1,0 В через специальный интерфейс (модель его создана). Этот шумовой сигнал интерфейс воспринимает как логической нуль – «0». Этот уровень передаётся на пин СОМ-порта. При пролёте метеора радиоволны от удалённой станции отражаются от следа метеора, в результате чего наш приёмник на короткое время (в среднем 0,1 – 0,5 с, редко – до 10 с) начинает принимать эту станцию. Это проявляется в возникновении сигнала амплитудой как минимум на 20% - 30% большей шумовой. Вот этот сигнал вызывает перескок уровня в интерфейсе с «0» в «1». Далее от интерфейса этот логический уровень передаётся на тот же самый пин CОМ-порта. Как это сделать подобный интерфейс – это наши заморочки. От программиста требуется следующее.
Необходимо, чтобы программа считала число «1», возникающих на пине порта. При этом прога должна сразу при загрузке считывать системное время и отображать его в своём окне (см. рис.1.). Т.е. она должна дублировать системные часы. Кроме того, сразу после запуска проги в её корневой директории, в папке “Data” должен создаваться пустой текстовый файл, имя которого должно генериться в виде YYYYMMDD.txt. Значения YYYYMMDD должны браться из системы. Это весьма важно!
Начинается подсчёт.
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Рис.1.
Подсчёт ведётся следующим образом (как я предполагаю ;)): заводится динамический массив. Одна ячейка – это один столбец на гистограмме. Следующие 10 минут с СОМ порта считывается число «1», возникающих на нём, и заносится в 1-ю ячейку. Допустим, за первые 10 минут прога насчитала 70 сигналов. На гистограмме с каждым новым отсчётом должна обновляться картинка – чтобы было видно, что сигналы поступают. Допустим, случилось невероятное, и мы запустили прогу ровно в 00:00. После окончания 10 минут с момента запуска проги происходит запись в файл YYYYMMDD.txt в виде:
00:10 70

Т.е. первый столбец – время, второй – число отсчётов.

В это время счёт не прекращается – пошли следующие 10 минут. В конце их происходит дозапись в этот же файл:

00:10 70

00:20 67
А что, если мы запустим её, скажем, в 15:47? Тогда программа всё равно должна считать «1», и по наступлению 15:50 по системным часам записать в YYYYMMDD.txt строку:
15:50 10

Естественно, что эта же инфа должна отобразиться на гистограмме с момента считывания первой «1». То, что будет произведён подсчёт не за полные 10 минут – не имеет значения. ;)
Теперь о самом файле YYYYMMDD.txt – он должен быть «суточной длинны», т.е. в нём должна содержаться инфа за полные, или неполные сутки (при наступлении следующих суток будет генерится новый файл).
Что касается массива с числом отсчётов. Он тоже должен иметь 24х6= 144 ячейки времени. Число отсчётов в каждой ячейке заранее не известно, более того – не должно быть верхней границы в этом числе (в пределах разумного, конечно. Вполне приемлемо, если будет создаваться не динамический массив, а массив 144х32655 – этого вполне хватит).
Кроме этого файла, должен генериться ещё один – лог-файл, в котором при запуске проги дудет в шапке писаться информация из Observ.inf (см. ниже), а далее информация о КАЖДОМ зарегистрированном сигнале: построчно время детектирования (чч:мм:сс). Кроме основного пина, на который подаётся сигнал с выхода интерфейса, используется ещё один пин. Дело в том, что интерфейс будет генерировать короткий сигнал по переднему и по заднему фронту сигнала, т.е. разность времени между этими сигналами будет давать длительность исходного сигнала. микроконтроллер интерфейса будет преобразовывать это время в код (число, равное длительности сигнала в мс). В программе в одном из окошек опций нужно предусмотреть пункт «Определение длительности сигнала». В случае активирования этого пункта, в лог-файл кроме времени каждого события во второй столбец пишется и его длительность, которая считывается со 2-го пина. Если на этот второй пин (при активации этого пункта) не подаётся сигнал, то пишутся просто нули.
Это что касается работы программы. Теперь о внешнем виде.

На первом скриншоте представлена примерная цветовая гамма. Количество белого цвета должно быть минимальным – и аккума меньше кушается, и засветки в глаза меньше и тебе, и окружающим (мы же не только радионаблы будем вести в это время ;)). Меню стандартное: File, Options, Info. Их описание ниже.
Основную часть окна программы должно занимать окно с гистограммой. По вертикальной оси откладывается число отсчётов, по горизонтальной – время. Желательно, чтобы горизонтальная (временнАя) шкала не была длиннее 6 часов (т.е. 36 столбцов). Начало отсчёта шкалы времени должно совпадать с началом старта проги, т.е. если мы запустили её в 23:15, то начало шкалы должно начинаться в 23:10. После заполнения всего поля вдоль оси времени должен происходить сдвиг на 3 часа влево – т.е. если шкала заканчивалась на 05:00, то со следующей зарегистрированной «1» шкало должна сместиться так, чтобы она оканчивалась на 08:00 (т.е. при заполнении всего поля происходит сдвиг на полшкалы).
Что касается оси числа отсчётов: она должна быть динамической – изменяться в зависимости от того, сколько в данный момент зарегистрировано сигналов… А точное быть на 10% больше по высоте, чем высота самого большого столбца отсчётов в каком-либо канале времени в активном 6-часовом окне отображения гистограммы.
Касательно надписей вверху слева – это объясняю ниже. В верхнем правом углу окна проги должно отображаться текущее время с точностью до секунды (дублирование системного времени. На первых порах это не обязательно делать. Главное, чтобы время дублировалось внутри самой проги).
Про окошко Delay: дело в том, что если написать прогу так, чтобы она считала все «1», которые бы приходили на пин порта, то может возникнуть неприятность. Мы будем делать интерфейс с регулируемым триггерным уровнем, т.е. в «1» будут преобразовываться только те сигналы с приёмника, амплитуда которых достигает определённого уровня. Тогда всё нормально – если число отсчётов будет слишком большим, то мы сможем легко его изменить на харде. Но есть вероятность, что в «железе» это осуществить мы не сможем. Тогда остаётся только программный метод. Что же такое это Delay? Это то минимальное время между двумя последующими «приходами» «1» на СОМ-порт, когда они будут восприниматься как отдельные сигналы. Т.е. если мы ставим Delay равным 0,5 с, а на порт приходят 2 сигнала с расстоянием между ними в 0,4 с, то они будут восприниматься как один сигнал. 

Значение Delay  должно меняться кликами по «стрелочкам» от 0,01 с до 10 с с шагом 0,1 с.

Теперь касательно меню File – см. рис.2. Оно стандартно. Open – открыть один из YYYYMMDD.txt файлов и просмотреть его. В принципе, чтобы не заморачиваться с просмотром 4-х кусков 24-часового файла, этот пункт можно и убрать. Save – сохранить текущую инфу в YYYYMMDD.txt не дожидаясь окончания 10 минутного отрезка счёта. Save as – для начала не обязательно. Exit – он и в Африке такой. :)
Меню Options: открывается окошко, где вносятся данные о месте наблюдения и наблюдателе. Восточная/западная долгота и с./ю. широта выбираются маркерами. После внесения всех записей нажимается кнопка Save options (я забыл её нарисовать на этом окошке), и эти данные сохраняются в корневой директории в файле Observ.inf. Кроме того, они дублируются в основном окне – просто на конве, слева вверху.
При выходе из проги должно происходить автоматическая запись текущих значений в YYYYMMDD.txt.

Да! Я вот что подумал – надо предусмотреть на главном окне проги 2 кнопки – Start и Stop. Чтобы запускать и останавливать прогу. При нажатии Stop  также должна происходить автоматическая запись в YYYYMMDD.txt.

И ещё – перед выходом из проги в YYYYMMDD.txt должны в конец файла записаться инфа из Observ.inf, иначе потом забудется, где наблюдали – если обрабатывать придётся через месяц-два…
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Рис.2.
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Рис.3.

Последние замечания: может случаться так, что прогу придётся закрывать, а через пару минут/часов запускать снова. При этом, конечно, должен открываться и дописываться YYYYMMDD.txt для текущих суток.
Я перечислил практически всё, что должна вмещать в себя «идеальная» прога для радионаблов. Наверно, мои запросы чересчур велики. 
Для начала нам бы хотя бы прогу, которая отображала гистограмму посчитанных «1» с СОМ-порта.
Возможно, пока можно сделать оформление – беря данные не из порта, а, скажем, из файла (наподобии YYYYMMDD.txt). Впрочем, это Вам решать. ;)
